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ACTA No. 17
NOMBRE DEL COMITE O DE LA REUNION: Seguimiento de avance actividades del proyecto
SGPS-12885.
CIUDAD Y FECHA: HORA INICIO: HORA FIN:
Armenia, 18/11/2024 2:00 pm 4:00 pm

LUGAR Y/O ENLACE: Oficina
SENNOVA

DIRECCION / REGIONAL / CENTRO: Centro de
Comercio y Turismo Regional Quindio

AGENDA O PUNTOS PARA DESARROLLAR:

1. Saludo

2. Explicacion actividades desarrolladas por cada integrante del equipo

3. Recomendaciones y compromisos.

4. Cierre reunion

OBIJETIVO(S) DE LA REUNION: Seguimiento de avance actividades del proyecto SGPS-

12885.

DESARROLLO DE LA REUNION

1. Saludo

El lider del proyecto SGPS-12885 Daniel Esteban Gutiérrez inicia la reuniéon dando un
saludo a los asistentes.

Explicacion de actividades desarrolladas por cada integrante del equipo

La aprendiz Alexandra Sanchez de Produccidon multimedia, aparte de realizar cada una
de las piezas mediante el Box modeling (Modelado a partir de primitivas), procede a
realizar el ensamble de las piezas para visualizar la maquina de procesamiento ya
como va a quedar, con las modificaciones realizadas a ciertas piezas como el cilindro
fermentador para optimizar el disefio, materiales de las piezas, uniones, soportes,
entre otros. La aprendiz utiliza familias para disefiar en el software Blender, y tener un
acercamiento mas real y cercano al prototipo de disefio. Adicional, la idea es terminar
su monitoria con el video de simulacidon 3D del prototipo ensamblado en el software
gue ha trabajado durante el proyecto.
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§ Use Nodes

Por su parte, la aprendiz Andrea Arias Flérez realizé los planos del ambiente
arquitectonico amigable con el medio ambiente, incluyendo un video 5D en el
software Revit de cdmo va a quedar el cuarto. Ademas, la aprendiz se va a encargar
de actualizar todas las carpetas del documento DRIVE del proyecto como: carpetas
con las evidencias de los aprendices, monitores, registros videograficos y todas las
carpetas que se encuentran alli, para ir agilizando la entrega de productos finales del
proyecto, asi como, escanear y unir los documentos de los planos en 2D y 3D de los
componentes de la maquina, y realizar la gestién frente al centro para el desarrollo
tecnolégico y de la industria, para uso de maquinaria y taller.
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¢ C % divegooglecom/dive/fokders/ YNOYGHNSo

¢ C % divegooglecomidiive/foiders/TmiNEimegT

El ingeniero mecanico Nicolas Agudelo terminé los calculos de ingenieria del tornillo
sinfin descascarillador y refinador, tolva de alimentacion, perdidas por transferencia
de calor en el sistema, digitalizacion de las mismas en el documento final del proyecto,
ademas de realizar evidencias del presente mes para entrega de informe de ejecucion
mensual, asistencia a conferencias/EDT/capacitaciones, formulacion de proyectos

Sennova vigencia 2025.
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» Caleulo HP del Motor Eléctrico

P=Tw

En donde:

P = Potencia (W)

T = Torque maximoyg 204,048 Nm
w = velocidad angular (rad/s)

La velocidad angular en alabes o paletas de remocién en maquinas fermentadores y
tostadoras es baja, menor a 20 RPM

Se hace la conversion de RPM a rad/s, por medio de la siguiente formula.

20x 2w rad _

20 RPM = =2,09 rad’s
60 Seg

Reemplazando en la ecuacién de potencia, se obtiene:
P = 204,048 Nm x 2,09 rad/s = 427 36 W
P =0,427 KW
La conversion para pasar KW a HP (Caballos de fuerza)

1HP = 0,746 KW
1 KW = 1,341022 HP

Nombre ecuacion Ecuacion
Densidad p= m
i
Volumen del cilindro V. =mrih
Peso paleta o alabe de remocidn p = m
Numero paletas
Fuerza ejercida en un punto F=m.a
Momento torsor M, =F.d
Esfuerzo normal por flexion Mrpgae X C
U:rmx = I
Momento de inercia seccion ! b.h?
rectangular ~ 12
Factor de seguridad Sy
n=
Tmp
Momento de inercia seccion |z = D
circular 64
Momento de inercia polar J= wx Diig
31
Ecuacién de Von Mises para ejes
; i "= |oy? + 3Ty
circulares, rotativos y sdlidos. X o
Potencia del motor P=T.u
Ecuacién de Beverloo para flujo th = 0.58p,,.,,9%% (D — k. dp)>5
masico
Volumen de la tolva de Viotva= _m
alimentacidn Peacacsec
———

El lider del proyecto Ing. Daniel Esteban Gutiérrez, ha venido desarrollando el disefio
en el software de disefio de mecanico Inventor de Autodesk, en el que se ha
capacitado en el mismo, para entender el funcionamiento de cada uno de los
comandos. Adicional realizé la preparacién para participar en el congreso
internacional de ciencia y tecnologia e innovacién con enfoque multidisciplinar
realizado en la ciudad de Medellin (Antioquia), el cual tuvo lugar los dias 13 y 14 de
noviembre, en el que escribid un articulo, presentacién y realizé ponencia del mismo.
También, realizé la formulacién de la fase 2 del proyecto Sennova vigencia 2025, en el
gue se plantea ensamblar el disefio que se ha venido realizados durante el presente
ano 2024.
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3. Recomendaciones y compromisos

Luego de que cada integrante del proyecto presentara las actividades que ha venido
desarrollando, se designan actividades con fecha de entrega para cada uno, y asi,
poder tener los entregables del proyecto en la fecha prevista por el dinamizador
Sennova. Los compromisos son:
» La aprendiz Alexandra Sanchez, va a terminar el disefio de la maquina en
software Blender, y realizar un video del funcionamiento de la misma.
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» La aprendiz Andrea Arias, va a actualizar las carpetas en el Drive del proyecto,
asi como la gestidén necesaria para tener acceso al taller del centro para el
desarrollo tecnolégico y de la industria.

» El ingeniero mecanico, Nicolas Agudelo, va a terminar una tabla con férmulas
utilizadas para el calculo matematico en el proyecto, realizar respectivas actas
pendientes y apoyar la redaccion del documento final del proyecto.

» Elingeniero agroindustrial, Daniel Esteban Gutiérrez va a terminar el disefio en
2D y 3D en el software inventor, asi como redactar y revisar los entregables del
proyecto SGPS-12885.

4. Cierre reunion

Finalmente, el lider del proyecto SGPS- 12885 Daniel Esteban Gutiérrez finaliza la
reunidn y agradece la asistencia y disposicién de los presentes.

5. CONCLUSIONES

Se puede visualizar por medio del software Blender, un disefio mas aterrizado del
equipo de procesamiento de cacao del proyecto SGPS-12885.

Se evidencian varias piezas disefiadas en el software de disefio mecanico inventor, el
cual para poder ensamblarlas es necesario tener mucha precisidon en las dimensiones
de las mismas.

Los calculos matematicos realizados, dejan ver datos aterrizados del equipo que se
estd disefiando, dando dimensiones y resultados acordes a los estipulados en el diseio
del mismo.

El compromiso del equipo, ha permitido avanzar en el cumplimiento de los diferentes
entregables, y la realizacidn de las actividades previstas en el desarrollo del proyecto.

ASISTENTES Y APROBACION DECISIONES

NOMBRE DEPENDENCIA | APRUEB | OBSERVACIO FIRMA O PARTICIPACION

/ EMPRESA A N VIRTUAL
(SI/NO)
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De acuerdo con La Ley 1581 de 2012, Proteccién de Datos Personales, el Servicio Nacional de Aprendizaje SENA, se
compromete a garantizar la seguridad y proteccién de los datos personales que se encuentran almacenados en este
documento, y les dara el tratamiento correspondiente en cumplimiento de lo establecido legalmente.
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